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Die f olgenden Angaben sind den vom Anmelder efngereichrten Unterlagen entnommen 

® Magnetlageranordnung fur eine Offenend-Spinnvorrichtung 

(§) Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betreiben ei- 
ner Offenend-Spinnvarrichtung (1), deren Spinn rotor (3) 
mit seinem Rotorschaft (4) sowohl radial als auch axial fn 
einer Magnetlageranordnung (5) abgestutzt ist 
Die Magnetlageranordnung (5) verfugt dabei Goer zwei 
Magnetlager mit jeweils beabstandet angeordneten Per- 
manentmagnetpaaren (33, 34 bzw. 43, 44), einer Mittenla- 
gerregelelnrichtung (50) mit Aktorspulen (32, 42) sowie 
einer Sensoreinnchtung (51). 

Erfindungsgemafc wird in der Mitten lagerregelein rich- . 
tung (50) ein Ausgangssignal (ASLS) eines Lagesensors 
(51) derart bearbeitet, daS ein durch einen Regler (53) in- 
itiierter Spulenstrom (i) durch negative Ruckkopplung ei- 
nes Integrators (55) zunachst gegen Null geregelt wird 
(Nullabgleich). 

AnschlielBend findet durch Negierung des Eingangssi- 
gnals (ESI) des Integrators (55) eine positive Ruckkopp- 
lung des Spuienstromes (i) statt, die zu einer zumindest 
zeitwefsen Zunahme des Spuienstromes (i) in den Aktor- 
spulen (32, 42) und damit zu einem Abheben des Spfnn- 
rotors (3) von seinem Axialfanglager (45) und zu einem 
Oberfuhren des Spinnrotors (3) in seine Betriebslage 
fuhrt. 

SchfieSlfch wird, in der Betriebslage des Spinnrotors (3), 
der Spulenstrom (i) in den Aktoren (32, 42) wieder gegen 
Null geregelt. 
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Beschreibung 

[0001] DieErfindungbctrimcinVerfahrenzumBetreiben 
einer Magnetiageranordnung ftir eine Offenend-Spinnvor- 
richtung gemafi dem Oberbegriff des Anspraches 1 bzw. 
eine entsprechende Magnetlageranordnung. 
[0002] Im Zusammenhang mit der Lagerung von Spinnro- 
toren, die mit hoher Drehzahl in den Spinnvorrichtungen 
modemer Ofifenend-Spinnmaschinen urniaufen, sind ver- 
schiedene Ausruhrungsforrnen bekannt 
[0003] Die Mehrzahl der zur Zeit auf dem Markt befindli- 
chen OfFenend-Spinnmaschinen weist dabei Spinnrotoren 
auf, die mit ihrem Rotorschaft im Lagerzwickel einer soge- 
nannten Stutzscheibenlagerung gelagert sind. 
[0004] Bei solchen Stutzscheibenlagerungen ist es ublich, 
zur axialen Fixierung des Spinnrotors ein zusatzliches Axi- 
allager vorzusehen, das entweder als mechanisches Lager 
oder als Magnetlager ausgebildet sein kann. 
[0005] Die vorbeschriebenen Lageranordnungen erlauben 
Rotordrehzahlen > 100.000 min -1 . 

[0006] Wenngleich sich diese Stutzscheibenlageranord- 
nungen in der Praxis bewahrt haben, weisen sie doch den 
Nachteil auf, daB sie, insbesondere im Bereich der LaufHa- 
chen der StQtzscheiben, mechanisch erheblich beansprucht 
werden. Die in diesen Bereichen auftretende Walkarbeit 
fuhrt dabei einerseits zu einern nicht unerheblichen Ver- 
schleiB der Laufflachen und anderseits zu Energieverlusten. 
[0007] Es sind deshalb in der Vergangenheit bereits Versu- 
che untemommen worden, derartige, rnit hoher Drehzahl 
umlaufende Spinnrotoren verschleiBfrei zu lagem. 
[0008] In der DE-OS 28 18 255, der DE 31 30 974 Al 
oder der DE 198 27 606 Al sind beispielsweise einzelmoto- 
risch angetriebene Spinnrotoren beschrieben, die beriih- 
rungslos in entsprechenden Magnetlageranordnungen gela- 
gert sind. 

[0009] Die DE-OS 28 18 255 beschreibt dabei eine ma- 
gnetische Lageranordnung, die stator- und rotorseitig je- 
weils wenigstens einen ring- oder scheibenformigen Perma- 
nentmagneten aufweist. Die Permanentmagnete sind dabei 
so angeordnet, daB zwischen Rotor und Stator abstofiende 
magnetische Lagerkrafte wirksam sind. 
[0010] Zwischen den Permanentmagneten des Stators 
sind auBerdem elektrische Wicklungen vorgesehen, durch 
die in Abhangigkeit der elektrischen StromfluBrichtung die 
Magnetkraft verstarkt oder abgesenkt werden kann. 
[0011] Die elektrischen Wicklungen werden dabei iiber 
eine entsprechende Regeleinrichtung in Abhangigkeit von 
Signalen eines Sensors angesteuert, der die axiale Abwei- 
chung des Rotors aus seiner Soilage erfaBt 
[0012] Das heiBt bei auBerer axialer Beiastung des Rotors 
wird ein Regelstrom bewirkt, der entsprechend dieser auBe- 
ren Beiastung eine gegengerichtete elektromagnedsche 
Kraft erzeugt. 

[0013] Diese bekannte Art der Regelung erfordert eine 
hohe Sensorgenauigkeit, die nur mit sehr aufwendigen und 
entsprechend kostspieligen Sensoren erreicht werden kann. 
[0014] Die DE 31 30 974 Al beschreibt eine ahnlich auf- 
gebaute Magnetlageranordnung fur eine Oftenend-Spinn- 
vorrichtung. Diese bekannte Lageranordnung verfugt wie 
die vorstehend beschriebene Einrichtung, Uber eine auf ein 
Sensorsignal ansprechende Regeleinrichtung sowie wenig- 
stens einen von dieser Regeleinrichtung angesteuerten Elek- 
tromagneten zur Erzeugung einer axialen Rotorbewegung. 
[0015] Als Sensor kommt dabei ein auf axiale Bewegun- 
gen des Spinnrotors ansprechender Geschwindigkeitssensor 
zum Einsatz. 

[0016] Die Regeleinrichtung ist derart aufgebaut, daB in 
der Soilage des Spinnrotors der Strom fur den Elektroma- 



gneten wenigstens naherungsweise Null ist 
[0017] Das heiBt, diese bekannte Regeleinrichtung verfugt 
uber einen PD-Regler mit positiver Ruckkopplung, dessen 
Eingang an den Geschwindigkeitssensor angeschlossen ist 

5 [0018] Auch die vorstehend beschriebene Magnetlageran- 
ordnung konnte in Verbindung mit Ofrenend-Spinnvorrich- 
tungen in der Praxis nicht Oberzeugen. 
[0019] Insbesondere die Verwendung eines Geschwindig- 
keitssensors stellte sich als problematisch heraus, da derar- 

10 tige Sensoren auBerst empfindlich auf magnetische Storfel- 
der reagieren, wie sie in Verbindung mit elektromotorischen 
Einzeiantrieben nahezu unvermeidlich sind. 
[0020] Des weiteren ist durch die DE 198 27 606 Al eine 
Magnetlageranordnung bekannt bei der der Rotorschaft des 

15 Spinnrotors in zwei axial beabstandet angeordneten Perma- 
nentmagnetpaaren berOhrungslos abgestutzt ist Die Perma- 
nentmagnetpaare sind dabei so ausgebildet, daB sich jeweils 
ungleiche Magnetpole gegenuberstehen. 
[0021] Zum Einhalten einer axialen Mittenlage des Spinn- 

20 rotors ist auch hier eine elektromagnetische Mitteniagerege- 
lung vorgesehen. 

[0022] Das heiBt, die axiale Mittenlageregelung des 
Spinnrotors erfolgt durch entsprechende gezielte Bestro- 
mung wenigsten einer Spule, die in der Nahe des S tatorper- 

25 manentmagneten angeordnet ist 

[0023] Bei dieser bekannten Magnedagereinrichtung ist 
durch entsprechende magnetische Auslegung der vorderen 
und hinteren Magnetlagerkomponenten auBerdem eine Vor- 
zugsfallrichtung des Spinnrotors verwirklicht 

30 [0024] Ausgehend vom vorgenannten Stand der Technik 
liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, ein Verfahren zu 
entwickeln, das einen reibungsLosen Betrieb einer Magnet- 
lageranordnung fur Offenend-Spinnvorrichtungen ermog- 
licht, wobei die Magnedageranordnung sowohl kostengun- 

^5 stig in der Fertigung als auch zuverlassig wahrend des Be- 
triebes sein soil. 

[0025] Diese Aufgabe wird erflndungsgemaB durch ein 
Verfahren gelost, wie es im Anspruch 1 erlautert ist. 
[0026] Eine Magnetlageranordnung zur Durchfuhrung des 
40 Verfahrens ist Gegenstand des Anspruches 2. 

[0027] Vorteilhafte Ausgestaltungen einer solchen Ma- 
gnedageranordnung sind in den anschiiefienden Unteran- 
spriichen beschrieben. 

[0028] Das erfindungsgemaBe Verfahren hat insbesondere 

45 den Vorteil, daB zur Lageerkennung des magnetisch gelager- 
ten Spinnrotors ein einfacher und kostengiinstiger Lagesen- 
sor eingesetzt werden kann, der insbesondere bezuglich der 
Nullpunktgenauigkeit und der Nullpunktstabilitat nur relati v 
geringe Anforderungen erfullen muB. 

50 [0029] Das heiBt, die eingesetzte Regeleinrichtung bear- 
beitet das Signal des Lagesensors zunachst derart, daB durch 
den Integrator eine Gegenkopplung des Spulenstromes initi- 
iert wird, die bereits nach kurzer Zeit dazu fuhrt, daB sich 
der Spulenstrom in den Aktoren mit ausreichender Genauig- 

55 keit gegen Null einregelt Die Negierung des Eingangssi- 
gnales des Integrators fuhrt anschlieBend zu einer Mitkopp- 
lung in der RegelschLeife und damit zu einem Stromanstieg 
in der/den Aktorspule(n), wodurch der Spinnrotor von sei- 
nem Axialfanglager abgehoben und in seine Betriebslage 

60 eingeregelt wird, in der der Spulenstrom in den Aktoren 
wieder gegen Null geht. 

[0030] Der Lagesensor ist wie im Anspruch 2 beschrie- 
ben, als induktiver Sensor ausgebildet dessen Ausgangssi- 
gnal mitteis eines PD-Reglers sowie eines Integrators, des- 
65 sen Eingangssignal negierbar ist, auf einfache Weise zur Re- 
gelung der bestrornbaren Aktoren der Mittenlageregelein- 
richtung verarbeitet werden kann. 

[0031] In bevorzugter Ausfuhrungsform generiert der La- 
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gesensor dabei, wie im Anspiuch 3 dargelegt, ein Ausgangs- 
signal, dessen Wert direkt proportional dem Abstand Rotor- 
schaftende/Lagesensor ist 

[0032] Storsignale werden dabei vorzugsweise mittels ei- 
ner Rlter-/Verstarkeieinheit minimi eit, die, wie im An- 
spruch 4 angedeutet, z wise hen Lagesensor und PD-Regler 
eingescbaltet ist. 

[0033] Wie im Anspruch 5 beschrieben, ist der PD-Regler 
ausgangsseitig, vorteilhafterweise iiber einen Leistungsver- 
starker, sowohl an die Aktoren als audi an den Integrator an- 
geschlossen. 

[0034] In bevorzugter Ausfuhrungsform ist der Integrator 
auBerdem, wie in den Anspriichen 6 und 8 weiter ausge- 
fuhrt, eingangsseitig mit einem Negierungsglied sowie mit 
einem Offset-Eingabemittel verbunden. 
[0035] Uber das Negierungsglied kann dabei in Verbin- 
dung mit dem Offset-Eingabemittel auf einfache und zuver- 
lassige Weise das Eingangs signal des Integrators derart be- 
arbeitet werden, da£ eine positive Ruckkopplung des Spu- 
lenstromes entsteht, was schlieBlich zu einem sicheien Ab- 
heben des Spinnrotors von seinem Axialfanglager fuhrt 
[0036] Das Offset-Eingabemittel definiert dabei eindeutig 
die Polaritat des Spulenstromes und damit die Kraftrich- 
tung, so dafi jederzeit eine sichere Abhebung des Spinnro- 
tors aus seinem axialen Fanglager gewahrleistet ist 
[0037] Wenngleich die im Anspruch 5 beschriebene Aus- 
bildung eine bevorzugte Ausfiihrungsform darstellt, ist es in 
alternativer Ausgestaltung auch moglich, das Eingangssi- 
gnal des Integrators, wie im Anspruch 9 angedeutet, direkt 
vom Ausgangs signal des PD-Reglers oder, wie im Anspruch 
10 beschrieben, unmitteibar vom Ausgangssignal der Hlter- 
/Verstarkereinheit abzuleiten. 

[0038] Anstelle eine Negierungsgliedes, wie es im An- 
spruch 6 beschrieben ist, kann auch, wie im Anspruch 7 dar- 
gelegt, vorgesehen sein, daB der Integrator eingangsseitig 
auf einen Funkt der Regelschleife schaltbar ist, der eine Ne- 
gation des Signals aufweist 

[0039] Das heiBt, der Integrator ist iiber ein entsprechen- 
des Schaltmittel direkt an den in einem solchen Fall negier- 
ten Ausgang der Filter- /Verstarkereinheit oder den negierten 40 
Ausgang des PD-Reglers anschliefibar. 
[0040] Eine mogliche Ausgestaltungsvariante der Erfin- 
dung besteht auch darin, das Eingangssignal des Integrators 
direkt vom Lagesensor abzuleiten (Anspr. 11). 
[0041] Weitere Einzelheiten der Erfindung sind einem 45 
nachfolgend anhand der Zeichnungen erlauterten Ausfiih- 
rungsbeispiel entnehmbar. 
[0042] Eszeigt: 

[0043] Fig* 1 in Seitenansicht eine Offenend-Spinnvor- 
richtung mit einem einzelmotorisch angetriebenen Spinnro- 50 
tor, der mit seinem Rotorschaft in einer Magnetlageranord- 
nung abgestutzt ist, 

[0044] Fig* 2 die Magnetlageranordnung gemaB Fig. 1 mit 
ihrer erfindungsgemafien Mittenlageregeleinrichtung, in ei- 
nem groBeren MaBstab. 55 
[0045] Die in Fig. 1 dargestellte OffenencVSpinnvomch- 
tung tragt insgesamt die Bezugszahl 1. 
[0046] Die bekannte Offenend-Spinnvorrichtung 1 ver- 
fugt, wie iiblich, iiber ein Rotorgeha'use 2, in dem die Spinn- 
tasse 26 eines Spinnrotors 3 mit hoher Drehzahl umlauft. 60 
[0047] Der Spinnrotor 3 wird dabei durch einen elektro- 
motorischen Einzelantrieb 18 angetrieben und ist mit sei- 
nem Rotorschaft 4 in einer Magnetlageranordnung 5 abge- 
stOtzt, deren Pennanentmagnedagerkomponenten 32, 33, 
34; 42, 43, 44 den Rotorschaft 4 sowohl radial als auch axial 65 
abstOtzen. 

[0048] Wie bekannt, ist das an sich nach vome hin ofifene 
Rotorgehause 2 wahrend des Betriebes durch ein schwenk- 



bar gelagertes Deckelelement 8 verschlossen. 
[0049] Das Rotorgehause 2 ist auBerdem iiber eine ent- 
sprechende Absaugleitung 10 an eine Unterdruckquelle 11 
angeschlossen, die den im Rotorgehause 2 notwendigen 
5 Spinnunterdruck erzeugt 

[0050] Im Deckelelement 8 beziehungsweise in der Ka- 
nalplatte ist, wie ebenfalls iiblich, ein Kanalplattenadapter 
12 angeordnet, der die Fadenabzugsdtise 13 sowie den Mun- 
dungsbereich des Faserleitkanales 14 aufweist An die Fa- 
10 denabzugsdiise 13 schlieBt sich ein Fadenabzugsrfthrchen 
15 an. 

[0051] Das Deckelelement 8 ist um eine Schwenkachse 16 
begrenzt drehbar gelagert und besitzt ein Aufl6sewalzenge- 
hause 17. AuBerdem weist das Deckelelement 8 riickseitige 
t5 Lagerkonsolen 19, 20 zur Lagerung einer Auflosewalze 21 
beziehungsweise eines Faserbandeinzugszylinders 22 auf. 
Die Auflosewalze 21 wird im Bereich ihres Wirtels 23 durch 
einen umlaufenden, maschinenlangen Tangentialriemen 24 
angetrieben, wahrend der (nicht dargestellte) Antrieb des 
Faserbandeinzugszylinders 22 vorzugsweise uber eine 
Schneckengetriebeanordnung erfolgt, die auf eine maschi- 
nenlange Antriebswelle 25 geschaltet ist. 
[0052] Die Fig. 2 zeigt die in Fig. 1 dargestellte Magnet- 
lageranordnung 5 in einem vergrdBerten MaBstab. In bevor- 
zugter Ausfiihrungsform weist die Magnetlageranordnung 5 
dabei ein ruckseitiges Axialfanglager 45 fur den Rotorschaft 
4 auf. 

[0053] Die Bauform der dargestellten Magnetlageranord- 
nung 5 ist, zumindest teilweise, durch den verwendeten Ein- 
zelantrieb 18 mit seinen Motormagneten 38 und seiner Mo- 
torspule 37 vorgegeben. 

[0054] In vorteilhafter Ausfuhrungsform sind am Stator- 
gehause 7, an Abschirmwanden 61, Begrenzungslager 31 
und 41 festgelegt, die radiale Endanschlage fur den Rotor- 
schaft 4 darstellen. 

[0055] Diese Begrenzungslager 31, 41 verhindem einer- 
seits, daB der Spinnrotor 3 beziehungsweise der Rotorschaft 
4 beim Auftreten von Schwingungen an die relativ empfind- 
lichen Magnetlagerkomponenten 34, 44 anlaufen kann und 
stellen andererseits sicher, daB auch ein Anlaufen der Rotor- 
tasse 26 an (nicht dargestellte) Spinnkomponenten verhin- 
dert wird. 

[0056] Durch die Abschirmwande 61 wird auBerdem die 
Beeinflussung der Magnetlagerkomponenten durch das Ma- 
gnetfeld des elektromagnetischen Einzelantriebes 18 rnini- 
miert. 

[0057] Am Stator 7 sind die nicht rotierenden Komponen- 
ten der Magnetlageranordnung 5 festgelegt Im einzelnen 
handelt es sich dabei um die Magnetlagerspulen 32 und 42 
mit ihren Anschliissen 49 und 46 sowie um die Lagerma- 
gnete 34 und 44. Den Lagermagneten 34 und 44, die vor- 
zugsweise als Permanentmagnete ausgebildet sind, stehen in 
geringem Abstand entsprechende Lagermagnete des Rotors 
gegenuber, die die Bezugszahlen 33 und 43 tragen. Auch die 
Lagermagnete 34 und 44 sind als Permanentmagnete ausge- 
bildet. 

[0058] Der vordere Lagermagnet 33 ist dabei beispiels- 
weise in einer Rotortassenaufhahme 36 angeordnet, wah- 
rend der hintere Lagermagnet 43 in einem Lagerdeckel an- 
geordnet ist, der die Bezugszahl 39 tragt. 
[0059] Der Lagerdeckel 39 und die Rotortassenaufhahme 
36 sind jeweils stirnseitig am Rotorschaft 4 angebracht bzw. 
fassen mit entsprechende Ansatzen in den vorzugsweise 
hohlen Rotorschaft 4. Wie aus den Figuren ersichtlich, ist an 
der Rotortassenaufhahme 36 auBerdem die Rotortasse 26 
des Spinnrotors 3 befestigt 

[0060] Wie vorstehend bereits angedeutet, ist im Endbe- 
reich des Rotorschaftes 4 in einem Lagerdeckel 39 ein La- 
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germagnet 43 angeordnet, der mit einem am Statorgehause 7 
angeordneten hinteren Lagermagnet 44 korrespondiert Ira 
Beieich des hinteren Lagejmagneten 44 ist auBerdem eine 
als Aktor ausgebildete Lagerspule 42 mit ihien Anschllissen 
46 angeordnet 

[0061] In Fig. 2 ist des weiteren eine insgesamt mit der 
Bezugszahl 50 gekennzrichnete Mittenlageregeleinrichtung 
in Form eines Blockschaltbiides daigestellt. 
[0062] Diese MittenLageregeleinrichtung 50 umfaBt im 
einzelnen einen Lagesensor 51, der beispielsweise in das 
Axialfanglager 45 integriert ist, eine FilterTVerstarkerein- 
heit 52, einen FD-Regler 53, einen leistungsverstarker 54 
sowie einen Integrator 55. 

[0063] Des weiteren sind zur B eeinflussung des Eingangs- 
signals (ESI) des Integrators 55 ein Negierungsglied 56 so- 
wie ein Offeet-Eingabemittel 57 vorgesehen, die tiber einen 
Schalter 58 aktiviert werden konnen. 
[0064] Funkdon der Eirarichtung: 
Zur Inbetriebnahme einer stillstehenden Offenend-Spinn- 
vorrichtung 1 wird durch eine Steuereinrichtung, vorzuge- 
weise den Spulstellenrechner 40 der betrefrenden Spulstelle, 
zunachst die Mittenlageregeleinrichtung 50 der berroflenen 
Offenend-Spinn vorrichtung 1 aktiviert. Das heiBt, die Mit- 
tenlageregeleinrichtung 50 fuhrt zunacbst automatiscb einen 
Nullabgleich des Spulenstromes (i) unter Beriicksichtigung 25 
des Sensor-Offsets des Lagesensors 51 durch. 
[0065] Basis fur diesen Nullabgleich ist dabei die Lage 
des Spinnrotors 3 im Begrenzungsiager. 
[0066] Das heiBt, in vorteilhafter Ausfuhrungsform liegt 
der Spinnrotor 3 zu Beginn der Inbetriebnahme, aufgrund 
seiner Vorzugsfallrichtung, mit dem £nde seines Rotor- 
schaftes 4 am Axialfanglager 45 an. 

[0067] Im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ist in dieses 
Axialfanglager 45 ein Lagesensor 51 integriert, der vorzugs- 
weise als induktiver Sensor ausgebildet ist. 
[0068] Das bedeutet, wenn auf eine entsprechende Spule 
des Lagesensors 51 eine definierte, hochfrequente Wechsel- 
spannung generiert wird, fiihrt das Bedampfen dieser Spule 
durch das Ende des Rotorschaftes 4 zu einem der Rotorlage 
entsprechenden Sensorausgangssignal. 
[0069] Dieses sogenannte Lagesensor- Ausgangs signal 
( ASLS) wird zunachst, wie bekannt, in einer Filter- und Ver- 
starkereinheit 52 bearbeitet und gelangt dann zu einem FD- 
Regler 53. 

[0070] Im FD-Regler 53 wird das bearbeitete Lagesensor- 
Ausgangssignal (ASLS) so umgesetzt, daB von einem nach- 
folgenden Leistungsverstarker 54 uber Leitungen 47 bezie- 
bungsweise 48 die Aktoren 32 beziehungsweise 42 im Be- 
reich der Magnetlageranordnungen 5 bestromt werden. 
[0071] Der Integrator 55, der ausgangsseitig direkt oder 
indirekt an die Eingangsseite des PD-Reglers 53 ange- 
schlossen ist, wirkt dabei so in die Regeiung zurilck, da£, bei 
am Axialfanglager 45 anliegendem Spinnrotor 3 eine nega- 
tive Riickkoppiung des Spulenstromes (i) entsteht, die zu- 
nachst zu einem automatischen Nullabgleich des Spulen- 
stromes (i) in den Aktoren 32 beziehungsweise 42 fuhrt. 
[0072] Durch den Spulstellenrechner 40 wild schlieBLich, 
zum Beispiei iiber einen Schalter 58, ein Negierungsglied 56 
sowie ein Orrset-Eingabemittel 57 aktiviert 
[0073] Die Negierung des Eingangssignals (ESI) des Inte- 
grators 55 fiihrt in der Fblge zu einer positiven RQckkopp- 
lung des Spulenstromes (i), wobei durch das Offset-Einga- 
bemittel 57 die Polaritat der Stromzunahme vorgegeben 
wird. 

[0074] Die Stromzunahme in den Aktorspulen 32, 42 in- 
itiiert schlieBLich das Abheben des Spinnrotors 3 von seinem 
Axialfanglager 45 und die Oberfuhrung des Spinnrotors 3 in 
seine Betriebslage, in der die Magnetlagerkomponenten 33, 
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34 bzw. 43, 44 der Magnetlageranordnung 5 einen gegensei- 
tigen Abstand a aufweisen. 

[0075] Sobald der Spinnrotor 3 seine. Betriebslage er- 
reicht hat, die durch den Lagesensor 51 detektiert wird, wird 
der Spulenstrom (i) in den Aktoren 32 beziehungsweise 42 
emeut gegen Null geregelt beziehungsweise so weit herun- 
tergeregelt, daB wahrend des Spinnbetriebes eine stabile 
Mittenlage im magnetischen Gleichgewicht des Spinnrotors 
3 gewahrieistet ist 

Patentanspruche 

1. Verfahren zum Betreiben einer Qfifenend-Spinnvor- 
richtung, deren Spinnrotor mit seinem Rotorschaft so- 
wohl radial als aucb axial in einer Magnetlageranord- 
nung abgesttltzt ist, wobei die Magnetlager jeweils be- 
abstandet angeordnete Permanentmagnetpaare aufwei- 
sen, mit einer elektromagnetischen Mittenlageregelein- 
richtung, die Uber eine Sensoreinrichtung sowie wenig- 
stens eine definiert bestrombare Aktorspule verfugt, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB in der Mittenlageregeleinrichtung (50) ein Signal 
(SLS) eines Lagesensors (51) derart bearbeitet wird, 
daB ein durch einen Regler (53) initiierter Spulenstrom 
(i) durch negative Riickkoppiung eines Integrators (55) 
zunachst gegen Null geregelt wird (Nullabgleich), 
daB anschlieBend durch Negierung des Eingangssigna- 
les (ESI) des Integrators (55) eine positive Riickkopp- 
iung des Spulenstromes (i) stattfindet, die zu einer zu- 
mindest zeitweisen Zunahme des Spulenstromes (i) in 
den Aktorspulen (32, 42) und damit zu einem Abheben 
des Spinnrotors (3) von seinem Axialfanglager (45) 
und zu einem Oberfuhren des Spinnrotors (3) in seine 
Betriebslage fiihrt und 

daB schlieBlich, in der Betriebslage des Spinnrotors (3), 
der Spulenstrom (i) in den Aktoren (32, 42) wieder ge- 
gen Null geregelt wird. 

2. Magnetlageranordnung einer Ofifenend-Spinnvor- 
richtung zur Durchfuhrung des Verfahrens nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Mittenlage- 
regeleinrichtung (50) wenigstens einen als induktiven 
Sensor ausgebildeten Lagesensor (51), einen PD-Reg- 
ler (53) sowie einen Integrator (55), dessen Eingangssi- 
gnal (ESI) negierbar ist, aufweist. 

3. Magnetlageranordnung nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB durch den Lagesensor (51) ein 
Ausgangssignal (ASLS) generierbar ist, dessen Wert 
proportional dem Abstand Rotorschaftende/Lagesen- 
sor ist. 

4. Magnetlageranordnung nach Anspruch 2 und 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Lagesensor (51) Uber 
eine zwischengeschaltete Rlter-/Verstarkereinheit (52) 
an den PD-Regler (53) angeschlossen ist 

5. Magnetlageranordnung nach einem der vorherigen 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der PD-Reg- 
ler (53) uber einen Leistungsverstarker (54) sowohl mit 
wenigstens einem der Aktoren (32, 42) als auch mit 
dem Integrator (55) verbunden ist 

6. Magnetlageranordnung nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Integrator (55) eingangsseitig 
mit einem definiert zuschaltbaren Negierungsglied (56) 
verbunden ist 

7. Magnetlageranordnung nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Integrator (55) eingangsseitig 
auf einen Punkt der Regelschleife schaltbar ist, der eine 
Negation des Signals aufweist 

8. Magnetlageranordnung nach einem der vorherigen 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB der Integra- 
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• tor (55) eingangsseitig mit einein die Polaritat der 
Stromzunahme bestimmenden OfFset-Eingabemittel 
(57) verbunden ist. 

9. Lageranordnung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das Eingangs si- S 
gnal (ESI) des Integrators (55) direkt vom Ausgang des 
PD-Reglers (53) abgeieitet ist. 

10. Lageranordnung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das Eingangs si- 
gnal (ESI) des Integrators (55) unmittelbar vom Aus- 10 
gang der Hlter-/Vemarkereinheit (52) abgeieitet ist. 

11. Lageranordnung nach einem der vorherigen An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB das Eingangs si- 
gnal (ESI) des Integrators (55) direkt vom Ausgang des 
Lagesensors (51) abgeieitet ist. is 
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